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Vyukové cile

popise ucel a pouziti kloubovych mechanismu
uréi, popise a zjednodusené nakresli jednotlivé druhy
popise vyhody a nevyhody kloubovych mechanismu

zna pouziti kloubovych mechanismu v praxi

Klicova slova

rovinny mechanismus
ram

klika

ojnice

vahadlo

periodicky pohyb

kloub



KLOUBOVE MECHANISMY

Patfi mezi rovinné mechanismy, které maji nejméné Ctyii tuhé ¢leny spojené otocnymi nebo
posuvnymi klouby. Minimaln¢ jeden Clen tvoii nehybnou spojnici - rdm. Body jednotlivych
¢lent opisuji pii pohybu kiivky (trajektorie).

U téchto mechanismi se vétSinou méni otacivy pohyb v periodicky a naopak. Pouzivaji se
jako ptevodové, vodici nebo jejich kombinace. Jsou casti riznych stroji (napt. klikovy
mechanismus pistovych motorti; podavaci zafizeni v automatizaci).

Mechanismy vyuzivajici principu prace paky, kdy je spojeno nékolik pak dohromady. Jsou
nazyvany kloubové nebo klikovahadlové mechanismy. Kazda paka (tdho) ma dva nebo vice
kloubtl, kazdy z nich ma rtizny pocet stupiiti volnosti umoziujicich pohyb pak (tahel).

Nejcastéji pouzivané jsou mechanismy ctyiclenné (¢tyibodové). Vysledny pohyb je zavisly na
délce pak a spojovacich tahel.

Typy ¢tyiélennych mechanismii
e Kklikovy (kyvadlovy)

1 - ram (nehybny ¢len)

2 - klika (hnaci ¢len, nejkratsi)
3 - ojnice

4 - vahadlo (hnany ¢len)

1 - ram (nejkratsi ¢len)
2, 4 - Cleny, které se mohou otacet

3 - ojnice (nejkratsi ¢len)
2, 4 - ¢leny, které se mohou jen kyvat
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e klikovahadlovy vystfedny

e paralelogramovy
- klika je stejn¢ dlouha a rovnobé&zna s vahadlem

J=1
= 2 . ; - fjn; (nehybny ¢len)
. g - klika
2 - /ao 3 - ojnice
o 7 4 - vahadlo
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e antiparalelogramovy
- klika je stejn¢ dlouha a rovnobézna s vahadlem, ale ob¢ ¢asti jsou protilehlé

2 3=1 1 - rdm (nehybny ¢len)
1 2 - klika
EAE L, 7, 3 - ojnice
4 - vahadlo
4=2

Pouziti ¢tyiélennych mechanismi

e zvedaci zarizeni dilenského voziku
(paralelogramovy)

, v , , , ~——-——x8'
e zvedaci zafizeni dopravniho voziku \/m'//_a
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(paralelogramovy) / Py &
\
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e ovladéni dveii pece
(paralelogramovy)

e Trhékovy mechanismus
- K posouvani fetézu nebo pasu po piitrzich
(klikovy kyvadlovy)

e mechanismus michacky
- K posouvani fetézu nebo pasu po piitrzich
(klikovy kyvadlovy)
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Otazky

1. Vysvétlete podstatu kloubovych mechanismd.
2. Zjednodusené nakreslete a popiste zakladni druhy.

3. Uved'te priklady pouziti téchto mechanismu v praxi.
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